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Fonctions prédéfinies : 

 sprintf(chaîne cible, chaîne de formatage, val) : convertie la valeur val en une chaine de caractère. 

 puts(chaîne) : envoie une chaîne de caractères sur le port série 



 
0

0,01
2 60

330
T s  

 max 200 60 12T s ms  

 max 200D cm

 

1 200 60 12C s ms  

 

 2 . .bC T Nb debits Nb decaractères  
1

0,104
9600

bT ms  . 10Nb bits 

2 0,104 10 3 3,12C ms   

 

1 2mT C C  mT

min 1min 2min 60 1,04 1,10T C C µs ms    

 min 1min 2min 100 60 1,04 100 101,1T boucle C C ms µs ms      

max 1max 2max 100 12 3,12 100 115,12T boucle C C ms ms ms      

 

 


