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ADC_HandleTypeDef

HAL_StatusTypeDef HAL_ADC_Start(ADC_HandleTypeDef* hadc) 

hadc1 ou hadc2 ou hadc3

HAL_OK

uint32_t HAL_ADC_GetValue(ADC_HandleTypeDef* hadc) ; 

hadc1 ou hadc2 ou hadc3

résultat de conversion

HAL_StatusTypeDef HAL_ADC_PollForConversion(ADC_HandleTypeDef* hadc, uint32_t 
Timeout) ; 

hadc : hadc1 ou hadc2 ou hadc3 

Timeout

HAL_OK, HAL_TIMEOUT, HAL_ERROR

 


