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𝑭𝑺 ∶ 𝑽𝒓𝒆𝒇+ = 𝑽𝑫𝑫 = 𝟓𝑽

−𝑭𝑺 ∶ 𝑽𝒓𝒆𝒇−= 𝑽𝑺𝑺 = 𝟎𝑽

𝑵 = 𝟑

𝒒 =
𝑽𝒓𝒆𝒇+ − 𝑽𝒓𝒆𝒇−

𝟐𝑵

𝒒 =
𝟓 − 𝟎

𝟐𝟑
= 𝟎, 𝟔𝟐𝟓

𝑺𝒐𝒊𝒕 𝑫 : la valeur numérique
= 𝑫𝑵−𝟏 . . 𝑫𝟎

𝑫 =
𝟐𝑵 − 𝟏

𝑽𝒓𝒆𝒇+ − 𝑽𝒓𝒆𝒇−
(𝑽𝒊𝒏− 𝑽𝒓𝒆𝒇−)
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ADCON0 = 0x05;
delay_us(3);
GO = 1;
while(GO == 1) continue; 
ADC_Val = ((ADRESH<<8)+ADRESL);

Choix du canal

début

Attente fin Acq.

Début de conversion

Attente fin Conv.

Lecture du résultat

Fin

Déconnexion de la 
capacité de charge 

Début de conversion
Fin de conversion 

- Résultat chargé dans ADRESH et ADRESL
- Connexion de la capacité de charge à
   l entrée analogique
- bit GO = 0
- bit ADIF = 1

TAD1 TAD2 TAD3 TAD4 TAD9 TAD10 TAD11 TAD12TAD5 TAD6 TAD7 TAD8

TACQ = k x b9 b8 b7 b2 b1 b0b6 b5 b4 b3

Temps d acqu. automatique

Démarrage de  
conversion 
GO = 1

Temps de conversion

TAD



𝑻𝑨𝑪𝑸 = 𝑻𝑨𝑴𝑷 + 𝑻𝑪 + 𝑻𝑪𝑶𝑭𝑭

SS RSSANx RIC   kRS

VAIN CHOLD = 25pF

CHOLD : Capacité d échantillonnage blocage

RSS : Résistance du commutateur d'échantillonnage

SS : Commutateur d'échantillonnage

RIC : Résistance d'interconnexion

𝑇𝐴𝑀𝑃

𝑇𝐶

𝑇𝐶𝑂𝐹𝐹

𝑻𝑨𝑴𝑷 = 𝟎, 𝟐µ𝒔

𝑻𝑪𝑶𝑭𝑭 = (𝑻𝒆𝒎𝒑 – 𝟐𝟓°𝑪)(𝟎. 𝟎𝟐 𝝁𝒔/°𝑪) Temp = 85°C 𝑇𝐶𝑂𝐹𝐹 = 1,2µ𝑠

)𝑻𝑪 = 𝑹𝑰𝑪 + 𝑹𝑺𝑺 + 𝑹𝑺 𝑪𝑯𝑶𝑳𝑫 𝒍𝒏(𝟐𝟎𝟒𝟕 𝑹𝑺𝑺 = −𝑽𝑫𝑫 + 𝟕 𝑹𝑺 ≤ 𝟐, 𝟓𝒌𝜴𝑹𝑰𝑪 ≤ 𝟏𝒌𝜴

)𝑇𝐶 = 1 + 2 + 2,5 103 × 25 ∙ 10−12𝑙𝑛(2047 = 1,05µ𝑠

𝑻𝑨𝑪𝑸 = 𝟎, 𝟐 + 𝟏, 𝟐 + 𝟏, 𝟎𝟓 = 𝟐, 𝟒µ𝒔



DONEG /0







=

=

𝑭𝒐𝒔𝒄 = 𝟖𝑴𝑯𝒁

𝑨𝑫𝑪𝑺 < 𝟐: 𝟎 > = 𝟎𝟎𝟏

𝑻𝑨𝑫 = 𝟖𝑻𝒐𝒔𝒄 =
𝟖

𝟖∙𝟏𝟎𝟔
= 𝟏µ𝒔 > 0,7µs
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unsigned char  ADC_Val;

ADC_Val = ADRESH;

int ADC_Val;

ADC_Val = ADRESH*256 + ADRESL;

ou bien

ADC_Val = ADRESH<<8 + ADRESL;



𝑽𝒐𝒖𝒕 = 𝟏𝟎−𝟐𝜽 + 𝟎, 𝟓
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𝐕𝐀𝐃𝐂 = 𝟑 𝑽𝒐𝒖𝒕 − 𝟎, 𝟑

𝑽𝒐𝒖𝒕= 𝟎, 𝟏𝑽 ⇒ 𝑽𝑨𝑫𝑪 = 𝟎 𝑽

𝑽𝒐𝒖𝒕 = 𝟏, 𝟕𝟓𝑽 ⇒ 𝑽𝑨𝑫𝑪 = 𝟒, 𝟗𝟓 𝑽



𝑽𝒐𝒖𝒕 = 𝟏𝟎−𝟐𝜽 + 𝟎, 𝟓 𝐕𝐀𝐃𝐂 = 𝟑 𝑽𝒐𝒖𝒕 − 𝟎, 𝟑 𝑫 =
𝟏𝟎𝟐𝟑

𝟓
𝐕𝐀𝐃𝐂

𝜽 = 𝟏𝟎𝟎𝑽𝒐𝒖𝒕 − 𝟓𝟎
𝑽𝒐𝒖𝒕 =

𝑽𝑨𝑫𝑪
𝟑

+ 𝟎, 𝟏 𝐕𝐀𝐃𝐂 =
𝟓

𝟏𝟎𝟐𝟑
𝑫

𝜽 = 𝟎, 𝟏𝟔𝟑 × 𝑫 − 𝟒𝟎
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#include <xc.h>

#pragma config OSC = HS, WDT = OFF, LVP = OFF

#define _XTAL_FREQ 8000000

float fTemp, Coef = 0.163 ; 

char Temp;

int ADC_Val; 

void Init(void){

ADCON1 = 0x0E;   // RA0 analogique

ADCON0 = 0x01;   // Canal 0, ADON = 1

ADCON2 = 0x91;   // ADCS = 001, ACQT = 010

TRISC = 0; // PORTC en sortie

TRISD = 0; // PORTD en sortie

}

int ReadADC(){
GO = 1;
while(GO == 1) continue; 
return ((ADRESH<<8)+ADRESL);

}
void BinToBCD(char Temp){

char u, d, c;
if(Temp > 215)
{ Temp = -Temp ;
PORTD = 0x02;

}
else
{   c = Temp / 100;

PORTD = c;
}
u = Temp % 10;
d = (Temp/10) %10;
PORTC = (d<<4)|u;    

}



void main(void) 

{   

Init();             //Initialisation

while(1)

{ 

ADC_Val = ReadADC();

fTemp = Coef*(float)ADC_Val - 40.0;

Temp = (char)fTemp;

BinToBCD(Temp);

__delay_ms(500);

}

return;

}


